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1 Allgemeine Informationen

1.1 Beschreibung

Vielen Dank, dass Sie sich furr das optris® PROFIBUS-DP-V1-Interface entschieden haben.
Der PROFIBUS (Process Field Bus) ist eine Feldbuskommunikation, die fur den Datenaustausch in der
Feldebene dient.

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der ersten Inbetriebnahme aufmerksam durch. Der
@ Hersteller behélt sich im Interesse der technischen Weiterentwicklung das Recht auf
Anderungen der in dieser Anleitung angegebenen Spezifikationen vor.
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1.2 Gewahrleistung

Sollten trotz sorgféltiger Qualitatskontrolle Geratedefekte auftreten, dann setzen Sie sich umgehend mit
unserem Kundendienst in Verbindung. Die Gewahrleistungsfrist betragt 24 Monate ab Lieferdatum. Nach
diesem Zeitraum gibt der Hersteller im Reparaturfall eine 6-monatige Gewdhrleistung auf alle reparierten
oder ausgetauschten Geratekomponenten. Nicht unter die Gewahrleistung fallen Schaden, die durch
unsachgemaRe Behandlung, Offnung des Gerates oder Gewalteinwirkung entstanden sind. Der Hersteller
haftet nicht fir etwaige Folgeschaden oder bei nicht bestimmungsgemaliem Einsatz des Produktes. Im Falle
eines Geratefehlers wahrend der Gewahrleistungszeit erfolgt eine kostenlose Instandsetzung bzw.
Kalibrierung des Gerates. Die Frachtkosten werden vom jeweiligen Absender getragen. Der Hersteller behalt
sich den Umtausch des Gerétes oder von Teilen des Gerétes anstelle einer Reparatur vor. Ist der Fehler auf
eine missbrauchliche Verwendung oder auf Gewalteinwirkung zurlickzufihren, werden die Kosten vom
Hersteller in Rechnung gestellt. In diesem Fall wird vor Beginn der Reparatur auf Wunsch ein
Kostenvoranschlag erstellt.

1.3 Lieferumfang

= PROFIBUS-DP-V1 - Interface

= M12-Geratebuchse

= Kabelverschraubung M12x1,5

= 2 Schrauben M3x5

= Software CD (Bedienungsanleitung, GSD-Datei)
= Kurzanleitung



2 Installation / Anschlisse

Montieren Sie die M12-Geratebuchse an der linken unteren und die Kabelverschraubung an der linken
oberen Position der CT-Box.

Stecken Sie das PROFIBUS-DP-V1 -Interface in die dafir vorgesehene Aufnahme im CT welche sich neben
der Anzeige befindet.

Dricken Sie das PROFIBUS-DP-V1 -Interface nun nach unten und befestigen Sie es bitte mittels der beiden
mitgelieferten Schrauben M3x5 in der Elektronikbox.

Verbinden Sie die Geratebuchse mit der Schraubklemme auf dem PROFIBUS-DP-V1 -Interface (Tabelle).

Das optris CT Mainboard wird mit +8 bis + 36 VDC Versorgungsspannung betrieben.

Leitungsfarbe M12 Profibus- Bedeutung 2
Board o

1 Griin A Data Minus

2 Braun vce VP 3 '\' 8 )

3 Rot B Data Plus \\.‘%_ 4

4 Blau GND DGND 4

5 Grau - -
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2.1 Einstellen der PROFIBUS-Adresse am optris CT

Nach der Montage des PROFIBUS-DP-V1-Interfaces, wird das optris CT mit Spannung versorgt und die
MODE - Taste so oft betatigt bis der Eintrag ,SL001“ erscheint. Danach wird tber die ,UP* und ,DOWN*
Taste die gewinschte Slave-Adresse eingestellt, diese wird nach sechs Sekunden Ubernommen.
Anschlieend muss das optris-CT fir drei Sekunden von der Spannung genommen werden, danach startet
das optris CT mit der neuen Slave-Adresse. Dieser Vorgang muss immer durchgefiihrt werden, wenn eine
neue Slave-Adresse eingestellt wird.

2.2 Informationen zur GSD-Datei

Dateiname: ITO10A90.gsd
Hersteller: Sensor Manufacturer
Slave-Name: Infrared Thermometer
Ident- Nummer: 0x0A90

GSD- Revision: 1.00

Einstellungen bitte Gber das Profibus Konfigurationsprogramm vornehmen (z.B.: SIMATIC MANAGER oder
Hilscher SyCon).

2.3 Betrieb des optris CT mit dem PROFIBUS-DP-V1-Interface

Nachdem im Konfigurationstool die GSD — Datei (IT010A90.gsd) eingelesen und zum Master Ubertragen
wurde, ist das optris CT mit PROFIBUS-DP-V1-Interface bereit zum Datenaustausch. Dies kann man auch
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an der griinen LED auf dem Profibus-DP-V1-Interface sehen, wenn vom optris CT der Deckel entfernt wurde
(nur fuir Prifzwecke 6ffnen).

2.4 Umrechnen der Werte

Die zyklisch erhaltenen Daten der ,Objekttemperatur® und der ,Messkopfinternen Temperatur® werden im
2 Byte Hex-Format angegeben. Dabei ist das 1. Byte das High-Byte und das 2. Byte das Low-Byte. Sie
werden wie folgt umgerechnet:

Hex-Format umwandeln in Dezimal-Format, minus 1000 und dividieren durch zehn

Beispiel: Ox04EB > 1259 — 1000 /10 =25,9 °C



Bedienung CT-Mainboard

3 Bedienung CT-Mainboard

Mit den drei Funktionstasten Mode, Up und Down kénnen Sie Sensorkonfigurationen vornehmen.

Anzeige Beispiel Mode Bedeutung
31512 |C C | Objekttemperatur nach Signalverarb. (hier: 35,2 °C)
2 6.3 |C|H C | H ] Kopftemperatur (hier: 26,3 °C)
3|8 ]|C|B C | B ] Temperatur Elektronikbox (hier: 38,0 °C)
314 |C]|A C | A ] Aktuelle Objekttemperatur (hier: 34,0 °C)
MV [5]o Signalausgabe Ausgabekanal 1 (hier: 0-5 V)
E 0.9 17 |0 |E Emissionsgrad (hier: 0,970)
T 1.{0 [0 (O ]T Transmissionsgrad (hier: 1,000)
A 0.]12 A Signalausgabe Mittelwert (hier: 0,2 s)
P - |-1-1-1P Signalausgabe Maximalwert (hier: inaktiv)
V - |-1-1-1V Signalausgabe Minimalwert (hier: inaktiv)
u 0.]0 Ju Untere Grenze Temperaturbereich (hier: 0 °C)
n 510 1]0.]0]n Obere Grenze Temperaturbereich (hier 500 °C)
[ 0.[0 |0 )] Untere Grenze Ausgabesignal (hier: 0 V)
] 510 |10 1] Obere Grenze Ausgabesignal (hier: 5,00 V)
U °|CluU Temperatureinheit °C / °F (hier: °C)
| 310.101] Untere Alarmgrenze (hier 30,0 °C)
Il 110 ]0./01] Obere Alarmgrenze (hier 100,0 °C
X HI{E|A|[DJ]x |H]|E]|A | D ] Umgebungstemperaturkompensation (hier
Messkopf)
S L|O]J|O[1]S |L Slave Adresse (hier: SL001)
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4 PROFIBUS DP

In PROFIBUS-DP-Systemen kommuniziert in der Regel ein Master (SPS, PC, etc.) mit vielen Slaves (1Os,
Antriebe, etc.), wobei nur der Master aktiv auf den Bus zugreifen kann (unaufgefordert Telegramme senden),
wéahrend ein DP-Slave nur Telegramme sendet, wenn er von einem Master dazu aufgefordert wurde.

4.1 DP-StartUp

Bevor Master und Slave zyklischen Datenaustausch miteinander durchfiihren, werden wahrend des DP-
StartUps die Parameter- und Konfigurationsdaten vom Master an die Slaves Ubertragen. Nach dem Senden
der Parameter- und Konfigurationsdaten fragt der Master solange die Diagnosedaten des Slaves ab, bis der
Slave seine Bereitschaft zum Datenaustausch signalisiert. Je nach Umfang der Berechnungen, die der Slave
durch den Empfang von Parameter- und Konfigurationsdaten durchzufiihren hat, bis er zum Datenaustausch
bereit ist, kann das einige Sekunden dauern. Der Slave besitzt daher die folgenden Zustande:

4.1.1 Parameterdaten

Die Parameterdaten werden mit dem SetPrmLock-Request-Telegramm von dem Master an die Slaves
gesendet, das SetPrmLock-Response-Telegramm enthalt keine Daten und besteht daher nur aus einem
Byte, der Kurzquittung. Die Parameterdaten bestehen aus DP-Parametern (z.B. Einstellung des DP-
Watchdogs, Uberpriifung der IdentNumber (eindeutig fir jedes DP-Gerét)), aus DP-V1-/DP-V2-Parametern
und aus anwendungsspezifischen Parametern, die nur einmal wahrend des StartUps Ubertragen werden
missen. Wenn ein Fehler in den Parameterdaten auftritt, wird das in den Diagnosedaten gekennzeichnet
und der Slave bleibt bzw. geht in den Zustand WAIT-PRM.
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4.1.2 Konfigurationsdaten

Die Konfigurationsdaten werden mit dem ChkCfg-Request-Telegramm von dem Master an die Slaves
gesendet, das ChkCfg-Response-Telegramm enthalt keine Daten und besteht daher nur aus einem Byte,
der Kurzquittung. Die Konfigurationsdaten beschreiben die Zuordnung der DP-Module zu den zyklischen 10-
Daten, die mit dem Data_Exchange-Telegramm wahrend des zyklischen Datenaustauschs zwischen Master
und Slave ausgetauscht werden. Die Reihenfolge der im DP-Konfigurationstool an einen Slave angefligten
DP-Module bestimmt die Reihenfolge der zugehérigen 10-Daten im Data_Exchange-Telegramm.

4.1.3 Diagnosedaten

Die Diagnosedaten werden mit einem SlaveDiag-Request-Telegramm ohne Daten vom Master angefordert,
der Slave sendet die Diagnosedaten mit einem SlaveDiag-Response-Telegramm. Die Diagnosedaten
bestehen aus der Standard DP-Diagnose (z.B. Zustand des Slaves, IdentNumber) und
anwendungsspezifischen Diagnosedaten.

4.2 Zyklischer Datenaustausch

Kernstick des DP-Protokolls ist der zyklische Datenaustausch, bei dem innerhalb eines DP-Zyklus der
Master mit jedem Slave einen I0-Datenaustausch durchfiihrt. Dabei sendet der Master an jeden Slave die
Outputs mit einem DataExchange-Request-Telegramm, der Slave antwortet mit den Inputs in einem
DataExchange-Response-Telegramm. Samtliche Output- bzw. Inputdaten werden also mit je einem
Telegramm Ubertragen, wobei die DP-Konfiguration (Reihenfolge der DP-Module) die Zuordnung der Output-
bzw. Inputdaten zu den realen Prozessdaten des Slaves festlegt.
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4.2.1 Diagnose wahrend des zyklischen Datenaustausches

Wahrend des zyklischen Datenaustausches kann ein Slave eine Diagnose an den Master melden. In dem
Fall setzt der Slave ein Flag im DataExchange-Response-Telegramm, woran der Master erkennt, dass bei
dem Slave neue Diagnosedaten vorliegen, die er dann mit dem SlaveDiag-Telegramm abholt. Die
Diagnosedaten sind also nicht in Echtzeit mit den zyklischen 10-Daten in der Steuerung, sondern
mindestens immer einen DP-Zyklus spater.

4.3 Synchronisierung mit Sync und Freeze

Mit den Sync- und Freeze-Kommandos im GlobalControl-Request-Telegramm (Broadcast-Telegramm) kann
der Master die Ausgabe der Outputs (Sync) bzw. das Einlesen der Inputs (Freeze) bei mehreren Slaves
synchronisieren. Bei Verwendung des Sync-Kommandos werden die Slaves zunéchst in den Sync-Mode
geschaltet (wird in den Diagnosedaten quittiert), dann werden sequentiell die |0-Daten per DataExchange-
Telegramm mit den Slaves ausgetauscht, ein Senden des Sync-Kommandos im GlobalControl-Telegramm
hat dann zur Folge, dass die Slaves die zuletzt empfangenen Outputs ausgeben.

Im Freeze-Betrieb wird zunachst ein Freeze-Kommando im GlobalControl-Telegramm gesendet, woraufhin
alle Slaves die an lhren Eingangen liegenden Signale Ubernehmen und dann wiederum mit dem
DataExchange-Telegramm vom Master sequentiell abgefragt werden.
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4.4 Zustande im Master

Der Master unterscheidet die Zusténde CLEAR (alle Outputs auf dem Fail_Safe-Wert) und OPERATE (alle
Outputs haben den Prozesswert). In der Regel wird der Master in den CLEAR-Mode geschaltet, wenn z.B.
die SPS auf STOP geht.

45 Statemachine im Slave

QZ’owerOn

. Optional:
Waiton - set slave address
> Parameterization - get slave diagnosis

lParameterization - ok

Optional:
Configuration - not ok Wait on - check configuration

Configuration ¢ - get slave diagnosis

lConfiguration = ok

T I ¢ "Multiplex™:
Slave fault or timeout . Dr?ta i Diagnosis telegram
xchange ---==:f  instead of process data

in case of fault

Figure 5-3 Run-up state chart of a slave
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4.6 DP-Master Class 1 und Class 2

Mit dem Class 1-Master wird die Steuerung bezeichnet, die zyklischen 1/0O-Datenaustausch mit den Slaves
durchfiihrt, wahrend ein Class 2-Master ein B&B-Gerat ist, dass in der Regel nur lesend auf die 10-Daten
des Slaves zugreift.

PROFIBUS-DP-V1 bezeichnet im Wesentlichen die azyklischen Read- und Write-Telegramme, mit denen
azyklisch auf Datenséatze im Slave zugegriffen wird. Auch bei DP-V1 wird zwischen Class 1- und einem
Class 2-Master unterschieden. Die azyklische Class 1- (C1) bzw. Class 2- (C2) Verbindung unterscheiden
sich dadurch, dass die azyklische C1-Verbindung mit dem DP-StartUp des zyklischen DP-Betriebs
aufgebaut wird. Ab dem Zustand WAIT-CFG des Slaves konnen azyklische DP-V1-C1-Read- und Write-
Telegramme vom Master zum Slave gesendet werden, wahrend die C2-Verbindung einen separaten
Verbindungsaufbau unabhéangig von der zyklischen DP-Verbindung hat, der in der Regel von einem zweiten
(C2) Master durchgefiihrt wird, so dass z.B. ein herstellerspezifisches Projektierungs- und Diagnosetool auf
die Daten des Slaves zugreifen kann. Bei Verwendung von zwei Mastern ist allerdings immer zu beachten,
dass diese sich den Buszugriff teilen (es wird ein Token ausgetauscht), so dass die zeitlichen Verhaltnisse
ungunstiger als bei einem Mono-Master-System sind.
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4.7 PROFIBUS-Anschluss
M12 Geratebuchse

Die M12-Geratebuchse ist invers codiert und besitzt 5 Stifte. Stift 1 und Stift 3 Ubertragen die Signale des
Profibusses. Diese dirfen auf keinen Fall vertauscht werden, da sonst die Kommunikation gestort ist. Stift 2
Ubertragt +5 VDC und Stift 4 Gbertragt GND fiir den aktiven Abschlusswiderstand. Diese dirfen auf keinen
Fall fir andere Funktionen benutzt werden, da dies zur Zerstérung des Gerates fiihren kann. Stift 5 hat keine
Funktion.

Das Gewinde tragt den Schirm (Shield), der kapazitiv mit der Grundflache der Gehédusebox verbunden ist.

5

Pinbelegung
2
—— 1| A
/ ® x 7| +svbc
3@ 1 3| B
\._\)/ 1| GND
® L 5 |
4
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4.8 UserPrmData der Kopfstation

In den UserPrmData der Kopfstation kénnen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden:

$optris

Byte Bit Wert Beschreibung
7 0 DP-V1-Betrieb sperren
1 DP-V1-Betrieb freigeben
6 0 Fail-Safe-Mode wird nicht unterstitzt
0 1 Fail-Safe-Mode wird unterstitzt
5 0 Publisher-Mode wird nicht unterstitzt
1 Publisher-Mode wird unterstitzt
3 0 WD-Time-Base 10ms
1 WD-Time-Base 1ms
6 0 DP-V1: Prozessalarm wird nicht unterstitzt
1 1 DP-V1: Prozessalarm wird unterstitzt
5 0 DP-V1: Diagnosealarm wird nicht unterstitzt
1 DP-V1: Diagnosealarm wird unterstitzt
2 0x00 Fix
Byte Bit Wert Beschreibung
3 Ox0F Fix
4 0x81 Fix
5 0x00 Fix
6 0x00 Fix
7 6 0 DP-VO0: Prozessalarm wird nicht unterstiitzt
1 DP-VO0: Prozessalarm wird unterstiitzt
5 0 DP-VO0: Diagnosealarm wird nicht unterstitzt
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DP-VO0: Diagnosealarm wird unterstiitzt

Kanalbezogene Diagnose freigeben

Kanalbezogene Diagnose sperren

Modulstatus freigeben

Modulstatus sperren

Kennungsbezogene Diagnose freigeben

Kennungsbezogene Diagnose sperren

Statusalarm freigeben

ROk |lolk|lolk|lo|r

Statusalarm sperren

9,10

Emissionsgrad

11,12

Transmissionsgrad

13,14

Mittelungszeit

15,16

Holdzeit

17,18

Schaltschwelle 1

19



Eigenschaften -

Allgemein Parametrieren |

Parameter Wert - |
J}a\—[% ProzeBalarm (0B 40 bis 47) =l
Allgemeine DP-Parameter
[Z] Failsafe
[Z] Arlauf bei Solausbau ungleich Istausbau )]
MY Gerdtespezifische Parameter
[£] Kennungsbezogene Diagnose freigeben
[#] Modulstatus freigeben
[Z] Kanalbezogene Diagrose freigeben
[Z] 0! Diagnosealarm freigeben
[Z] W0 Prozefalarm freigeben
[#] Emissionsgrad: S50
[E] Transmissionsgrad: 1000
[E] Mittelungszeit: 2
[Z] Holdzeit: 0
[#] Schaltschwelle (°C): 30
EH23 Hex-Parametrierung
[Z] DPY1_Status (0 bis 2) €4,00,00
[Z] User _Prm_Data (3 bis 10) QF,81,00,00,00,03B6,03
[Z] User_Prm_Data (11bis 17) E&,00,02,00,00,00,1E =
-
Akbrechen Hite |

Parameterdaten

Beschieibung  Allgemeine Parameterdaten

Byte [Beschreibung wiert

7 K.ennungsbezogene Diagnose fieigeben
7 Modulstatus fieigeben
7 K.analbezogene Diagnose fieigeben
7 I¥0: Diagnosealarm freigeben
7 I¥0: Prozefalaim fieigeben
8 E missionsarad: 350

10 Transmissionsgrad: 1000

12 Mittelungszeit 2

14 [Holdzeit: 0

16 Schaltschwelle ['C): 30

x

ak
Abbrechen

Parameterdaten
Hadul
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4.9 Konfiguration - CfgData

Die CfgData werden aus den im DP-Konfigurationstool angefiigten Modulen gebildet. Beim Anfligen der
Module sind die folgenden Regeln zu beachten:

- jedes Modul darf nur einmal gesteckt werden

- die Modulreihenfolge spielt keine Rolle

- es muss mindestens ein Modul gesteckt werden
[ HW Konfig - [test (Konfiguration) — test]

B Subon Bewbeten Enfigen Zelystem Anseht Extras Ferster Wi
D[+ [%) @) Gafe| snlsia] (D] % w2

PROFIBUSZ) DF-Mastorsystam (1)

i e
8.

| =] (1) wnfreved Themometer
Steckplatz DF-Kznnun &
z

e Tampeiati ()

Enfligen mégich

Telegramm
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4.9.1 Modul Objekttemperatur

Byte Bit Wert Beschreibung
0 0x0A Parameterdatenlange
1 Steckplatznummer
2 0x01 Modulkennung
3 6 0 DP-V0: Prozessalarm wird nicht unterstitzt
1 DP-VO0: Prozessalarm wird unterstiitzt
4,5 Reserviert
6,7 Oberer Grenzwert
8,9 Unterer Grenzwert
x|
Adresse { Kennung Paramemeren'
Parameter Wert
=23
Geratespezfische Parameter
[] Grenzwertalarmfreigabe Nein
Eﬁ_’l oberer Grenzwiert (°C): 900
[Z] unterer Grenzwert (°C): -40
Hex-Parametrierung
tEI User_Prm_Data (0 bis 7) 04,01,01,00,00,00,03,84
[E] User_Prm_Data (8 bis 9) FFD8

Abbrechen Hille
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4.9.2 Modul Messkopfinterne Temperatur

Byte Bit Wert Beschreibung

0 0x0A Parameterdatenlange

1 Steckplatznummer

2 0x02 Modulkennung

3 6 0 DP-VO0: Prozessalarm wird nicht unterstitzt
1 DP-VO0: Prozessalarm wird unterstitzt

4,5 Reserviert

6,7 Oberer Grenzwert

8,9 Unterer Grenzwert

Adresse { Kennung Parﬂmemevenl

Eigenschaften - DP-Slave

x|

Parameter
El=!

Geratespezifische Parameter
2] Grenzwertaarmfreigabe
[2] oberer Grenzwert (°C):

(€] unterer Grenzwert: (°C):
Hesx-Parametrierung

[Z] User_Prm_Drata (0 bis 7)
(] User _Prm_Data (8 bis 9)

Wart

Mein

900

-40

0A,02,02,00,00,00,03,84

FF.C8

Abbrechen Hilfe:

23
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4.9.3 Modul Telegramm

Dient zur Ubertragung des Optris-Spezialkommandos:

Daten von Master - Slave

Byte Beschreibung

Handshake

DataO

Datal

Data?

Data3

Data4

Data5

Data6

Data7

OO N0 |WINF|O

Data8
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Daten von Slave 2> Master

Byte Beschreibung

0 15hex: Telegrammlange, Telegramm empfangen
Flhex: Timeout — kein Telegramm empfangen

1 Handshake

2 Data0

3 Datal

4 Data2

5 Data3

6 Data4

7 Data5

8 Data6

9 Data7

10 Data8

11 Data9

12 Datal0

13 Datall

14 Datal2

15 Datal3

16 Datal4

17 Datal5

18 Datal6

19 Datal7

20 Datal8

21 Datal9

22 Data20
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4.10 DP-V1 - Azyklische Datentibertragung
4.10.1 DP-V1-Interface

Es werden standardméRig je eine MSAC_C1- und drei MSAC_C2-Verbindungen mit 244 Byte Daten (4 Byte
DPvl-Header plus 240 Byte Nutzdaten) unterstitzt. Die MSAC_C1-Verbindung wird mit der zyklischen
Verbindung zusammen aufgebaut und ist Uber die UserPrmData zu aktivieren:

Byte

Bit

Wert

Beschreibung

0

7

1

MSAC_C1-Verbindung wird aktiviert

Die MSAC_C2-Verbindung kann von einem C2-Master (der dann nur azyklisch mit dem Slave kommuniziert)
benutzt werden und verfligt Uber einen eigenen Verbindungsaufbau. Die Parameter beim MSAC_C2-
Verbindungsaufbau (Feature_Supported, Profile_Feature_Supported, Profile_Ident_Number, etc.) werden
nicht gepruft, in der Response werden die Parameter des Requests gespiegelt. Die Slot Number = 0
adressiert Daten des Kopplers, Slot_Number > 0 adressiert die Daten der/des Funktionsmodule(s).
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4.10.2 Daten des Kopplers (Slot_Number = 0)

Die Daten des Kopplers werden tber den Index adressiert.

Index Zugriff Datenlange | Beschreibung

0 R/W 10 Parameter:
Emissionsgrad
Transmissionsgrad
Mittelwertzeit
Holdzeit
Schaltschwelle

1 R/W 2 Emissionsgrad

2 R/W 2 Transmissionsgrad

3 R/W 2 Mittelwertzeit

4 R/W 2 Holdzeit

5 R/W 2 Schaltschwelle 1

6 R/W 1 Statusalarm

10 W 9 Optris Spezialkommando

DataO
Datal
Data2
Data3
Data4
Datab5
Data6
Data7
Data8

27
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21

Data0
Datal
Data2
Data3
Data4
Datab5
Data6
Data7
Data8
Data9
Datal0
Datall
Datal2
Datal3
Datal4
Datal5
Datal6
Datal7
Datal8
Datal9
Data20

255

64

I1&M-Datensatz 0
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4.10.3 Daten der Funktionsmodule

29

Objekttemperatur:
Index Zugriff Datenlange | Beschreibung
0x00 R/W 7 Modulparameter:
ByteO: Prozessalarm
Bytel: Reserviert
Byte2: Reserviert
Byte3,4: Oberer Grenzwert
Byte5,6: Unterer Grenzwert
0x01 R 2 Byte0,1: Messwert

Messkopfinterne Temperatur:

Index Zugriff Datenlénge

Beschreibung

0x00 R/W 7

Modulparameter:

ByteO: Prozessalarm
Bytel: Reserviert

Byte2: Reserviert

Byte3,4: Oberer Grenzwert
Byte5,6: Unterer Grenzwert

0x01 R 2

Byte0,1: Messwert
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4.11 DP-Diagnose
DP-Diagnosedaten (DiagData)

Die DP-Diagnosedaten bestehen aus 6 Bytes DP-Standard-Diagnose und bis zu 33 Bytes
geratespezifischen Diagnosedaten. Wenn sich die DP-Diagnosedaten andern, meldet der Slave das dem
Master, der die geanderten Diagnosedaten in der Regel daraufhin automatisch abholt.

Das Gerét unterstiitzt folgende Diagnose:

Normdiagnose Diagnosealarm
Kennungsbezogene Diagnose Prozessalarm
ModulStatus

4.11.1 Kennungsbezogene Diagnose

Die kennungsbezogene Diagnose sagt aus, ob Baugruppen fehlerhaft sind oder nicht. Die
kennungsbezogene Diagnose beginnt ab Byte 6 und umfasst 2 Byte.

Die kennungsbezogene Diagnose fiir OptrisOA90 ist wie folgt aufgebaut:

Byte Wert Beschreibung

0x00 0x41 Header

Bit 0: Eintrag fur Kopfmodul

Bit 1: Eintrag fur Modul auf Steckplatz 1
Bit 2: Eintrag fur Modul auf Steckplatz 2
Bit 3: Eintrag fur Modul auf Steckplatz 3

0x01
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4.11.2 Modulstatus

Der Modulstatus gibt den Status der projektierten Baugruppen wieder und stellt eine Detaillierung der
kennungsbezogenen Diagnose beziglich der Konfiguration dar. Der Modulstatus beginnt nach der
kennungsbezogenen Diagnose und umfasst 5 Byte.

Der Modulstatus fir OptrisOA90 ist wie folgt aufgebaut:

Byte Wert Beschreibung
0x00 0x06 Header

0x01 0x82 ModulStatus
0x02 0x00 Fix

0x03 0x00 Fix

Bit 0,1: Baugruppe auf Steckplatz 1
Bit 2,3: Baugruppe auf Steckplatz 2
0x04 Bit 4,5: Baugruppe auf Steckplatz 3

Bitkombinationen:

00 B : Baugruppe ok.; gultige Daten

01 B : Baugruppenfehler; ungultige Daten (Baugruppe defekt)
10 B : falsche Baugruppe; ungiiltige Daten

11 B : keine Baugruppe; unglltige Daten
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4.11.3 Kanalbezogene Diagnose

Die kanalbezogene Diagnose gibt Auskunft Gber Kanalfehler von Baugruppen und stellt eine Detaillierung
der kennungsbezogenen Diagnose dar. Die kanalbezogene Diagnose beginnt nach dem Modulstatus. Die
kanalbezogene Diagnose beeinflusst nicht den Modulstatus.
Es werden maximal 4 kanalbezogene Diagnosen unterstitzt.

Die kanalbezogene Diagnose fiir OptrisOA90 ist wie folgt aufgebaut:

Byte Wert Beschreibung
0x00 0x80 Header
0x40 Box
0x41 Messkopf
0x01 0x42 Target
0x43 Status
0x02 0x00 0xAO + Error-Code

Folgende Error-Codes werden unterstitzt (definiert in der GSD-Datei):

Channel_Diag(16) = "Target: Temperatur zu hoch" Channel_Diag(23) = "Messkopf: Temperatur zu hoch"
Channel_Diag(17) = "Target: Temperatur zu niedrig" Channel_Diag(24) = "Messkopf: Kabel defekt"
Channel_Diag(18) = "Box: Temperatur zu niedrig" Channel_Diag(25) = "Messkopf: Kurzschluss"
Channel_Diag(19) = "Box: Temperatur zu hoch" Channel_Diag(26) = "Error 10 Statusalarm*®

Channel_Diag(20) = "Error Statusbyte 24"
Channel_Diag(21) = "Error Statusbyte 28"
Channel_Diag(22) = "Messkopf: Temperatur zu niedrig"
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4.11.4 Prozessalarm

Der Prozessalarm fiir OptrisOA90 ist wie folgt aufgebaut:

33

Byte Wert Beschreibung

0x00 0x07 Header

0x01 0x02 Prozessalarm
Steckplatznummer

0x02 0x00: Statusalarm
0x01 — 0x03 : Module

0x03 0x00 Fix

0x04 Bit 0: Grenzwertiiberschreitung

0x05 Bit 0: Grenzwertunterschreitung

0x06,0x07

Aktueller Wert
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4.11.5 Diagnosealarm

Der Diagnosealarm fur OptrisOA90 ist wie folgt aufgebaut:

$optris

Byte Wert Beschreibung
0x00 0x06 Header
0x01 0x01 Diagnosealarm
0x02 0x00 Kopfstation
0x03 0x00 0x01 : kommendes E_reignis
0x02 : gehendes Ereignis
Fehler
Bit 0: Baugruppenstdrung
0x04 Bit 1: Interner Fehler
Bit 2: Externer Fehler
Bit 3: Kanalfehler
0x05 0x03 Anzahl der Kanéle
Bit 0: Diagnoseereignis am Kanal 0
0x06 Bit 1: Diagnoseereignis am Kanal 1
Bit 2: Diagnoseereignis am Kanal 2
0x07 Kanal 0 — Box
0x08 Kanal 1 — Messkopf
0x09 Kanal 2 — Target




Anhang A — Konformitatserklarung

Anhang A — Konformitatserklarung

EG-Konformitatserklarung

Das Produkt entspricht den Anforderungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EU
und der allgemeinen Produktsicherheitsrichtlinie 2001/95/EG.

EMV Anforderungen:
EN 61326-1:2013 (Grundlegende Prifanforderungen)
EN 61326-2-3:2013

Geréatesicherheit von Messgeraten:
EN 61010-1:2010

Dieses Produkt erflllt die Vorschriften der Richtlinie 2015/863/EU (ROHS)
des Europaischen Parlaments und des Rates vom 4. Juni 2015 zur
Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro-
und Elektronikgeréten.

C€
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